The Title

The Author
The Date

Abstract

Replace this text with your own abstract.

Partie II : Estimation d’une Courbe de Phillips Hybride par
GMM

Question 1 (1.5 point) :
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On a donc :
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Question 2 (1.5 point) : Systéme sur-identifé, 1 condition suridentifiante.
Donc 'estimateur GMM 67 est obtenu en minimisant la fonction critére
(ou fonction de perte) :

Q0,Yr) = [g(Yr,0)]'S™" g (Yr,0) (3)
(1,r) (r,r) (r,1)
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Question 3 (2 points) : Donnez Iexpression de la matrice de poids optimale
en fonction des paramétres « et 3. Si 'on suppose la stationnarité, on
se ramene & :
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Ol &ty = [it—y — Qlp—pr1 — (1 — @) G4—y_1 — B 2t—0] . Que devient cette
matrice lorsque les résidus &; ne sont pas auto-corrélés ?
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Question 4 (2 points) : On obtient alors :

Svw = Fo+2{1—m} (7, +T)
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De la méme facon :
~ ~ v ~ ~
S, = To+ K—(FerF’) 5
o = Dot (q+1> ; (5)
~ 1 ~ , 1 o~ /\, 3 ~ /\/
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ot q désigne un paramétre de troncature et K (u) désigne une fonction
kernel de Parzen telle que

1—6ul*>+6u> si0<|u<1/2
K =1 2(1—-lul)? sil1/2<|ul <1 (7)
0 sinon
D’ou 'on tire que :

2 3

1 1 1
K<Z>:1—6'Z +6’Z —0.71875

1 12 13

(2) 6‘2 +6‘2 0.25

3 3N\ ?
K(2)=2(1-12|) =0.0312




