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EXERCICE 1 : DEPENSES PUBLIQUES REELLES (15 POINTS) 
 

On considère la série trimestrielle1 du logarithme des dépenses publiques américaines réelles sur la 
période 1950 :1 à 2000 :04 (série LGOV) ainsi que le taux de croissance associé (série DGOV). 
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Question 1 (1 point) : On vous propose les statistiques suivantes concernant la série DGOV. 

Commentez les statistiques pertinentes ainsi que les trois estimateurs de la densité de la variable 
DGOV.   
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Series: DGOV
Sample 1950:2 2000:4
Observations 203

Mean     0.007281
Median  0.005339
Maximum  0.129226
Minimum -0.034061
Std. Dev.   0.018294
Skewness   2.924860
Kurtosis   18.46826

Jarque-Bera  2313.239
Probability  0.000000

  

                                                 
1 La série est extraite de l’ouvrage “Econometric Analysis”,  William Greene (2003), Table F5.1 
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Question 2 (2 points) : En utilisant les tableaux précédents, testez la normalité de la distribution de 
la variable DGOV.  Testez ensuite la symétrie de la distribution et l’hypothèse de distribution 
leptokurtique. Que pouvez conclure économiquement des résultats de ces tests ?  

Question 3 (3 points) : A partir des éléments suivants effectuez un test ADF de l’hypothèse nulle de 
non stationnarité de la variable LGOV dans un modèle avec ou sans constante pour un risque de 
première espèce de 10%. Vous testerez en outre l’hypothèse jointe de racine unitaire et d’absence de 
constante.  

 

 



 3 

 

 

 

 

Question 4 (1.5 points) : A l’issue des tests ADF, on considère finalement le modèle suivant :  

t
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itit DGOVDGOV εγγ ++= ∑
=

−
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0  

On estime les paramètres de ce modèle et l’on cherche à tester que le résidu tε  vérifie les propriétés 

d’un bruit blanc. (i) Pourquoi doit on tester l’hypothèse de Bruit Blanc dans ce cas ? (ii) A partir du 
corrélogramme ci-dessous, testez l’absence d’autocorrélation des résidus pour un risque de première 
espèce de 5% (Indication : faites attention aux erreurs de programmation d’Eviews).   
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Question 5 (1 point) : A partir du modèle précédent, on vous propose le test suivant. Commentez. 

 

 

Question 6 (2.5 points) : On se propose à présent de tester la racine unitaire dans la variable LGOV 
par un test de Phillips-Perron. (i) Donnez la forme de l’équation estimée, la statistique de test de 
Phillips-Perron, ainsi que sa loi asymptotique sous H0 ? (ii) À partir du tableau suivant, que concluez 
vous pour un risque de première espèce de 5% ? (iii) Calculez la réalisation de la statistique de Phillips 
Perron pour cet échantillon.  

 

 

Question 7 (2 points) : Discutez quelles sont les principales implications économiques que vous 
pouvez tirer de vos tests de racine unitaire sur la variable de dépenses publiques américaines.  
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Question 8 (2 points) : Un « économètre » vous propose de régresser le PIB réel américain 
(variable LGDP) sur des retards échelonnés des dépenses publiques afin de mesurer un équivalent de 
multiplicateur dynamiques. Interprétez le tableau suivant de résultats en expliquant très précisément 
les mécanismes que vous mettez en avant. 

 

 

EXERCICE 2 : UN PROCESSUS AR(2) (6 POINTS) 
 

On considère le processus suivant : 

tttt XXX ε++−= −− 8
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où ( )20 εσε ,d.i.it .  

Question 1 (2 points) : (i) Déterminez l’équation de récurrence que satisfait la fonction 
d’autocovariance de tX . (ii) En déduire les équations de Yule et Walker définies sur la fonction 
d’autocorrélation de tX . 

 

Question 2 (2 points) : Résoudre les équations de Yule et Walker et caractérisez l’autocorrélation 
du processus tX  à tout ordre k. Quel est le profil de cette fonction ? 

 

Question 3 (2 points) : Vérifiez la stationnarité de tX  et déterminez précisément la décomposition 
de Wold associée à processus. 

 

 


