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CAPES DE MATHEMATIQUES 

                                                                     ROTATIONS  DE L’ESPACE

EXERCICE 1 : E désigne un espace euclidien  orienté de dim 3.Etudier les endomorphismes de E donnés dans une base o.n.d(i,j,k) par :
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EXERCICE 2 : Trouver la matrice dans la base o.n.d(i,j,k) de la rotation d’angle [image: image6.png]


 et d’axe (1,1,1).
EXERCICE 3 :Dans chacun des exemples suivants reconnaitre f de E3 dans E3 et préciser ses éléments caractéristiques :
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EXERCICE 4 : Soit (a,h) ϵR2 et D [image: image12.png][rsma” yeose
z=h
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Soit f= RetD’oRetD .Déterminer les éléments caractéristiques de f

EXERCICE 5 :Soit D et D’ deux droites.Montrer :

a) Si D//D’ ,alors RetD’oRetD  est une translation

b) Si D et D’ ne sont pas parallèles alors RetD’oRetD est un vissage 

EXERCICE 6 : On donne une rotation d’axe D et d’angle θ.
Quel est l’ensemble des points d’un plan P dont les images appartiennent aussi à P ?
Quel est l’ensemble des points d’une sphère S dont les images appartiennent aussi à S.On appelle R le rayon de la sphère et d la distance de son centre à D

